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Snadna

Rychila

Intuitivni

Jsme si védomi, ze au
uz davno neni domén
firem z automobilové
Naopak. Tzv. ,koboty” s
vyuzivaji i mensi firmy
odveétvi s rozdilnymi pa
na narocnost operace.
nas o tom stovky provo

svéta, kterym nase produkty

denné pon.

Snadna integ i ovladani
a rychla nav ice patfri
mezi hlavni oranzové
kolaborativni birat si
muzete ze &t el které se lisi
velikosti, nosnosti a funkcionalitami.
At uz se jedna o montaz, lakovani,
nebo treba tfidéni materialu volné
lozeného v bedné&, AUBO si s tim
hravé poradi.




VYHODY AUBO — 7 DUVODU.
PROC S| BUDEME ROZUMET

Kolaborativni roboty AUBO se dokonale pfizptlsobi procestim ve vasem provozu. Bok po boku budou zaméstnanciim

pomahat dosahovat vysledku rychleji, spolehlivéji a ve vyssi kvalité. At uz se jedna o stereotypni a Umorny ukol, nebo

o operaci, ktera je variabilni a casto se méni.

Nizké poFizovaci naklady

\ arychla navratnost
%

\\/ Roboticka ramena AUBO jsou o 20 %

dostupnéjsi nez produkty konkurence.
To z nich déla skvélé partaky i do firem,
kterym se automatizace doposud vyhybala
predevsim kvuli vysokym pofizovacim
nakladldm. Nizka cena se ale neprojevuje na
vyuzitych technologiich a funkcich - diky
tomu je primérna navratnost investice méné

nez 120 dnu.

7~ N\ Snadnaintegrace

j\\(/ do kazdého vyrobniho procesu

Po uvodnim zaskoleni je nasazeni kobota
do vasi vyroby otdzkou pouze nékolika malo
hodin. AUBO se prosté bude otacet presné
podle vasich predstav. Doslova.

odvétvich

/&) Multifunkéni vyuziti ve vSech

O y At uz se jedna o baleni a paletizaci, obsluhu

stroju, nebo tfeba povrchové upravy vyrobkd,
AUBO se stane nenahraditelnym partakem.
Nejvykonnéjsi je ve spojeni s vasimi
zaméstnanci, pro které nepredstavuje

zadné nebezpedi.

Tridéni materialu,

o O takzvany bin picking

A O Specialitou téchto oranzovych dficl je
napriklad takzvany ,bin picking®, tedy
rozpoznavani objektl volné lozenych
v bednach, jejich tridéni a nasledna

manipulace s nimi pomoci
robotického ramene.

Intuitivni programovani
aovladani

Velkou vyhodou kolaborativnich robott je
jednoduchost, diky niz je muzete naucit
pozadovanym ukoldm. Pomoci takzvaného

ru¢niho vedeni robotického ramene se kobot
nauci pozadovany pohyb dokonale kopirovat

a vykonavat v tempu, které urcujete vy.
Charakter operace potom mUzete pomoci
par dotykl zmeénit diky ovladacimu panelu
v ¢estiné.

PIna podpora systému ROS

Diky open source systému ROS lze na
roboty AUBO napojit hardware vyrobcl
dalsich znacek. Muze se jednat naptiklad
o autonomni vozitka AGV, grippery, bin
picking systémy a podobné. Otevienost

a podpora systému ROS také umoznuje
vytvaret robotické systémy na miru, které
jsou dokonale integrovany do zdkaznickych
systému pro Fizeni vyroby. Primysl 4.0 tak
prestava byt pouhym pojmem a stava

se skutecnosti.

Odzkouseno v nejtézsich
podminkach

Nasi oranzovi koboti pomahaji zefektivnit
vyrobni procesy v nejprogresivnéjsi a
nejrychlejsi ekonomice svéta - v Ciné.
Zkusenosti predavame dal do Ameriky,
Némecka a nové i Ceské republiky.

PRODUKTY — SEZNAMTE SE S NAS|
ORANZOVOU RODINOU

At uz hledate pomocnika pro drobné ukoly, nebo drice pro ty nejnaroc¢néjsi vyrobni operace, z AUBO produktové rady

si vyberete. V soucasné dobé nabizime 4 modely -i3,i5, 10, i20, které se lisi nosnosti, funkcionalitami a moznostmi

uplatnéni ve vasem provozu.

AUBOi3

Robot pro jemnou
manipulaci v mistech

s omezenym prostorem

a vysokymi pozadavky na
presnost prace. Jedna se

o nejkompaktnéjsi model,
ktery zabere jen malo mista,
ale zato zastane spoustu
prace.

i3 v kostce:
e Dosah az 625 mm
° Automatizuje ulohy do 3 kg

AUBOIi5

Nejuniverzalné;si
kolaborativni robot schopny

zastat Siroké spektrum ukold.

PFi zméné vyroby pro néj
vzdy najdete nové uplatnéni
nehledé na naro¢nost
operace.

i5 v kostce:
e Dosah az 886 mm
* Automatizuje ulohy do 5 kg

AUBOil0

Sildk k pohledani. Model,
ktery se svou nosnosti

a dosahem hodi pro
manipulaci s predméty
umisténymi na EUR paleté.

i10 v kostce:
eDosahaz 1350 mm
° Automatizuje ulohy do 10 kg

AUBOi20

Flexibilni kolaborativni robot
AUBO i20 prinasi jesté vice
sily. Tento oranzovy pracant
si hravé poradi se zatézi

az 20 kg. Zaroven nabidne
nejvétsi dosah ze viech
AUBO kobott, az 1 650 mm.

i20 v kostce:
eDosah az 1650 mm
* Automatizuje ulohy do 20 kg
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APLIKACE — AUTOMATIZACE, KTERA NEZNA HRANIC

Fantazii se meze nekladou! Roboticka ramena AUBO si poradi témér se vSemi vyrobnimi operacemi, na které si vzpomenete.

At uz se jedna o svarovani, premistovani, nebo dokonce tfidéni materidlu volné lozeného v bednach (takzvany bin picking).

Diky jednoduchosti programovani a propojeni se systémy tretich stran se automatizace stava opravdu nenarocnou zalezitosti.

Pick & place

Pro mnohé firmy se
jedna o vstupni branu
do jejich digitalni

éry. Pfemistovani
materialu nebo
hotovych vyrobku

z bodu A do bodu B
je stale nejrozsirenéjsi
vyrobni operaci.

Baleni a paletizace
Nechte roboticka
ramena AUBO balit
hotové vyrobky do

smrstovacich folii,

sestavovat krabice
a ty nasledné plnit
a skladat na palety.

Obsluha stroju

At uz se charakter
vasi vyroby méni,
nebo zUstava dlouhou
dobu stejny, roboticka
ramena AUBO
pomohou s obsluhou
i téch nejcitlivéjsich
strojU.

Vyrobni operace
Presnost a preciznost
nejsou AUBO cizi.
Lepeni, nanaseni
presnych vrstev,
davkovani nebo
svarovani jsou dalsi
z mnoziny vhodnych
aplikaci
kolaborativnich
robotd.

Inspekce kvality
Diky dokonalé
presnosti robotickych

ramen AUBO je
jednoduché najit

a vyradit vyrobky,
které nesplnuji
predepsané
standardy. Spolehlivé,
vcas a pred expedici.

Logistika a tFidéni
AUBO koboty snadno
nahradi cely logisticky
systém. Vyskladnéni,
roztfidéni a rozmisténi
do poloh nutnych pro
vykon vyrobni ulohy

je specialitou téchto

vy o

oranzovych dricd.

Povrchové tipravy
vyrobku
Kolaborativni roboty
AUBO bez namahy
zvladaji i ulohy, které
vyzaduji ¢astou
zménu vyuzitych
nastroju, napfiklad
brouseni, lesténi nebo
treba odjehlovani.



SPECIFIKACE — TECHNICKE DETAILY

vp AUBO-i3 AUBO-i5 AUBO-i10 AUBO-i20
modularni kloubovy robot modularni kloubovy robot modularni kloubovy robot modularni kioubovy robot

Dosah 625 mm 886 mm 1350 mm 1650 mm

Nosnost 3 kg S5kg 10kg 20 kg

Hmotnost 16 kg 24 kg 38,5kg 63 kg

Stupné volnosti 6 kloubt 6 kloubl 6 kloubl 6 kloubu

Opakovatelnost +0,02mm +0,02mm +0,03mm +0,1mm

Linearni rychlost

1,9 m/s (nastavitelna)

3,4 m/s (nastavitelna)

4 m/s (nastavitelna)

2,6 m/s (nastavitelna)

1ISO10218-1:2011,EN 60204-1:2006 + A1:2009,1SO 12100: 2010, ISO

1ISO10218-1:2011,EN 60204-1:2006 + A1:2009,

1ISO10218-1:2011,EN 60204-1:2006 + A1:2009,1SO 12100: 2010, ISO

Certifikace 1ISO 10218-1:2011, EN 60204-1:2006 + A1:2009,1SO 12100: 2010, ISO
13849-1:2008, CE, TUV, KCs, NRTAC 1ISO 12100: 2010, ISO 13849-1:2008, CE, TUV, KCs, NRTAC 13849-1:2008, CE, TUV, KCs, NRTAC 13849-1:2008, CE, TUV, KCs, NRTAC

Instalace podlaha, zed, strop podlaha, zed;, strop podlaha, zed;, strop podlaha, zed; strop

Vnitini fizeni CAN sbérnice CAN sbérnice CAN sbérnice CAN sbérnice

1/O na zapésti Digitalni 4/4, Analogové 2/0 Digitalni 4/4, Analogové 2/0 Digitalni 4/4, Analogové 2/0 Digitalni 4/4, Analogové 2/0

Elektrické napajeni 12V /24V,0.8A 12V/24V,08 A 12V /24V,08 A 12V/24V,08 A

Uzité materialy

Hlinik, ocel, plast

Hlinik, ocel, plast

Hlinik, ocel, plast

Hlinik, ocel, plast

TS ot PRISLUSENSTVI
. : @ %9?3'@
: T Kontroler Ovladaci panel

Dosah v mm
Nosnost v kg

Kontroler zpracuje pozadovanou vyrobni tlohu a rozhybe
robotické rameno presné podle vasich predstav.

Diky jednoduchému a intuitivnimu ovladani nastavite

jakoukoliv jednoduchou vyrobni tlohu v nékolika minutach.

i3,i5ai10: 390 x 370 x 265 mm

Rozmery i20: 410 x 390 x 285 mm
. i3,i5ai10: 15 kg
Vaha i20: 16 kg
Rozhrani API, PIna podpora ROS
Komunikace TCP/IP, Modbus - RTU/TCP
e Digitalni 16/16 (+ 16/16 bezpecnostni), Analogové

4/4. Elektrické napajeni 24V 3 A

IP Kklasifikace IP43

Rozméry 355mmx235mm x 54 mm
Vaha 157 kg
IP klasifikace P43




SYSTEM PRO RYCHLOU VYMENU NASIROJO
U VASICH KOLABORATIVNICH ROBOTU

Mechanicka

Mechanicka cka
pneumaticka

Mechanicka 1
elektricka

pfirubarobota pfirubarobota pFirubarobota

SMARTSHIFT

8 pinli samec

[
rO b O-[ | C S Volitelny Volitelny 8 pinti samice Volitelny
adaptér 8 volnych vodicu adaptér

adaptér

Pomoci systému nastroju Smartshift Robotics mlzete svému preferovanému robotu pfidélit ,pas nastroju’, a tak pfidanim ‘! -
libovolného nastroje podle vlastniho vybéru vytvorit plné funkéni vyrobni linku v rdmci vyroby s pouzitim pouze jednoho ‘ ' & » '
robota.

Systém Smartshift Robotics snizuje naklady na instalaci, pfidava kazdému robotu hodnotu a zvysuje navratnost investic do — =

kazdé robotické bunky. E i -

=
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Montaz

Sroubovani a maticovani, vkladani, montaz
a polohovani

Paletizace/baleni

Tridéni, baleni, oznacovani a paletizace

Povrchova uprava

Lakovani, lesténi, brouseni, vrtani
a frézovani

Testovani kvality

Testovani, kontrola a méreni

Slozeni:

® Master
® Drzak na roboticky nastroj

Slozeni:

® Master s elektrickymi rozvody
e Drzak na roboticky nastroj

Slozeni:

® Master s pneumatickymi rozvody

e Drzak na roboticky nastroj

s elektrickymi rozvody

Obsluha stroju PIna podpora systému ROS

CNC, vstfikovani, fezani, odlévani kovu, lisovani a procesy Laserové, ultrazvukové pdjeni a bodové svarovani

Funkce: Funkce: Funkce:

Rucni ¢i automatickd vymeéna nastroju Rucni nebo automaticka vymeéna
tam, kde je potreba elektricky EOAT nastroju, kde je potreba vzduch,
vzduchu, vakua nebo elektrického nebo kombinace mechanického podtlak ¢i kombinace mechanického
EOAT. a elektrického EOAT. Master a pneumatického EOAT. Pneumatické
s elektrickym pohonem muzete pouziti bez rozdélovace privadi vzduch
také pouzit s Cisté mechanickym nebo podtlak pfimo do EOAT. Master
drzdkem nastroju. s trubkami Ize pouzit také s Cisté
mechanickym drzakem nastrojU.

Rucni nebo automaticka vymeéna
nastroju tam, kde neni potreba

VSechny typy strojd a pfislusenstvi EasyRobotics jsou dostupné v nabidce spolec¢nosti KINALI.
Vice na www.aubo.cz.




Mechanicka
pneumaticka

pFirubarobota

Volitelny
adaptér

It
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Slozeni:

® Master s pneumatickymi rozvody
e Drzak na naradi
® Rozdélovac

Mechanicka
elektricka |
pneumaticka

pFirubarobota

Moznost:
8 pinti samec
Volitelny 8 pinli samice
adaptér 8 volnych vodi¢u

Slozeni:

® Master s elektrickymi
a pneumatickymi rozvody
¢ Elektricky drzak naradi

Mechanicka
elektricka |
pneumaticka

pfirubarobota

Moznost:

8 pinti samec
Volitelny 8 pinli samice
adaptér 8 volnych vodi¢u
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Slozeni:

® Master s elektrickymi

a pneumatickymi rozvody
¢ Elektricky drzak naradi
® Rozdélovac

Funkce:

Ruéni nebo automatickd vymeéna
nastrojl v pfipadé potreby
vzduchového ¢i vakuového EOAT
nebo kombinace mechanického

a pneumatického EOAT. Rozdélovac
sméruje pneumaticky proud ven po
stranach a uvolhuje montazni plochu
EOAT. Master s rozvody lze pouzit

i s Cistym mechanickym drzakem
nastroju.

Funkce:

V pfipadé potifeby kombinace
elektrického a vzduchového nebo
vakuového EOAT, pfipadné kombinace
mechanického, elektrického a
pneumatického EOAT. Pneumatické
pouziti bez prichodl rozdélovacem
vzduchu nebo vakua prfimo do EOAT.
Master s elektrickym napajenim maze
byt také pouzit s pneumatickym nebo
Cisté mechanickym drzdkem nastroju.

Funkce:

Ruéni nebo automaticka

vymeéna nastroju tam, kde je

potfeba kombinace elektrického

a vzduchového nebo vakuového
napajeni EOAT nebo kombinace
mechanického, elektrického

a pneumatického EOAT. Rozdélovac
sméruje pneumaticky vystup po
stranach a uvolfhuje montazni povrch
EOAT. Elektricky napdjeny master Ize
pouzit také s pneumatickym nebo cCisté
mechanickym drzakem nastrojl.

DANSKY VYROBCE A DODAVATEL ROBOTICKYCH
BUNEK PRO VSECHNY TYPY AUTOMATIZACE

EasyRohotics

- we move your parts

\/>

EasyPedestal

Podstavec EasyPedestal od spole¢nosti EasyRobotics
je vysoce kompaktni a cenové vyhodné reseni, které je
urceno pro upevnéni jakéhokoli kolaborativniho robota
znacky AUBO.
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EasyWork

Mobilni roboticka platforma EasyWork vyrobena pro
maximalni mobilitu robotd. Je idealni pro pfedvadéni
primyslové automatizace a snadno se vejde do kufru
vozu SUV.

EasyDesk

EasyDesk je univerzalni robotické pracovisté - kompaktni
a prostorna platforma se 3 rdznymi deskami. ,Tray” pro
obsluhu CNC stroju, ,Alu” pro montaz a kontrolu kvality

a ,Welding"“ pro robotické svarovani.
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EasyPalletizer

EasyPalletizer je postaven na oblibeném primyslovém
designu a funkcich, které jsou u vsech produktl
EasyRobotics uznavany pro jejich stabilni a robustni
konstrukci.
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EasyPalletizer Pro

EasyPalletizer Pro, nova verze robotického paletizéru,
vychazi ze zndmého pramyslového designu a funkci
spolecnosti EasyRobotics.

ProFeeder Tray

Robotickd bunka ProFeeder Tray se sklada ze zakladniho
modulu s 1 flexibilnim zdsobnikem dilG uréenym pro
manipulaci se vSemi typy dild.
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ProFeeder X-XL

PohodIna a prostorna platforma pro kobota. Je schopna
manipulovat s dily o prméru az 160 mm a zatizenim az
90 kg na zasobnik. Dodava se se 2 nebo 5 zasobniky se
systémem Airlock ¢i Mechlock.

ProFeeder Alu

ProFeeder Alu - je flexibilni roboticka pracovni burka
s alu deskou vhodna pro montdaz a kontrolu kvality.
Je kompatibilni se vSemi znackami kobotu.

ProFeeder S

Vyrazna robustni roboticka burika pro masivni vyrobni
série. ProFeeder S. Dokonale se hodi ke zkraceni doby
cyklu, coz vede k rychlému vystupu, a dodava se

s 5 zasobniky.

ProFeeder X

ProFeeder X je jedinecna sobéstacna zakladna kobota pro
vysoké vyrobni série. Dodava se s moznosti 2, 5 nebo

10 zasobnikd, coz idedlné snizuje dobu cyklu a vede

k rychlé vyrobé.
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ProFeeder Flex

ProFeeder Flex je stojan pro koboty, ktery umoznuje
flexibilni manévrovani po vyrobnich prostorach. Jedna
se o vysoce kompaktni a pruzny ProFeeder, ktery je
kompatibilni s roboty rdznych znacek.

ProFeeder Compact XL

Prostorna roboticka burika pro vyrobu vétsich sérii a skvélé
feSeni pro pramyslovou automatizaci obsluhy CNC strojd
s 5 zasobniky 780 x 620 mm.

Roboticka burika ProFeeder se sklada z 1 zakladniho
modulu a 2 pohyblivych modulti se 2 flexibilnimi
zasobniky dild. Zasobniky na dily se automaticky vkladaji
a jsou navrzeny tak, aby pojaly vSechny typy dild.

ProFeeder Compact

Roboticka platforma s velmi kompaktnimi rozméry. Je
snadno pfemistitelna a Ize ji pouzit na raznych urovnich
sériové vyroby.

ProFeeder Compact robot

Jedinecné, sobéstacné automatizacni reSeni s vestavénou
fidici jednotkou, zasobniky (az 4) a velmi kompaktnimi
rozmery.

EasyRohotics

- we move your parts

Za spolecnosti EasyRobotics stoji Per Lachenmeier, Anders
Kjempff a Henrik Vesterlund Sgrensen. Spole¢né maji vice
nez 50 let zkuSenosti s navrhovanim, vyvojem a vyrobou
pokrocilych strojd pro pramyslové aplikace.

Vsechny typy stroju a pfislusenstvi
EasyRobotics jsou dostupné v nabidce
spolec¢nosti KINALI.

Vice na www.aubo.cz.



SKOLENI — NAVSTIVTE NAS SHOWROOM

Spolecné si naprogramujeme jednoduché vyrobni operace,
seznamime vas se zakladnimi i pokrocilymi kolaborativnimi
funkcemi a na vlastni klizi se presvédcite, jak se AUBO popere

i s témi nejnarocné;jsimi ukoly.

Vyuzijte AUBO vyhod i ve vasi firmé.
Radi vam poradime, jaka roboticka ruka AUBO je pro vas nejvhodnéjsi.
Budete prekvapeni, jak snadné je najit vyrobni operace

s navratnosti do jednoho roku!

Kontaktujte nas nize a domluvte si nezdvaznou konzultaci zdarma.

Autorizovany distributor zna¢ky AUBO v CR
Kinalisoft s.r.o. IC 27679721 +420778 037 847

Cejl 37/62, Brno 602 00 DIC CZ27679721 info@aubo.cz
www.aubo.cz




